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ცილინდრული კოორდინატები

სივრცეში ცილინდრული კოორდინატები შემოდის შემდეგნაირად: ავიროთ რაიმე 
[image: image17.wmf]a

 სიბრტყე და მასზე 
[image: image18.wmf]Ox

 სხივი 
[image: image19.wmf]O

 სათავით. განვიხილოთ აგრეთვე 
[image: image20.wmf]Oz

 ღერძი რომელიც გადის 
[image: image21.wmf]O

 წერტილზე 
[image: image22.wmf]a

 სიბრტყის მართობულად.
[image: image77.wmf]x

ვთქვათ 
[image: image23.wmf]M

სივრცის ნებისმიერი წერტილია. 
[image: image24.wmf]N

იყოს მისი გეგმილი 
[image: image25.wmf]a

 სიბრტყეზე, ხოლო 
[image: image26.wmf]z

M

 კი 
[image: image27.wmf]M

 წერტილის გეგმილი 
[image: image28.wmf]Oz

 ღერძზე. 
[image: image29.wmf]M

 წერტილის ცილინდრული კოორდინატები ეწოდება სამეულს 
[image: image30.wmf]j

r

,

 და 
[image: image31.wmf]z

-ს, სადაც პირველი ორი 
[image: image32.wmf]r

 და 
[image: image33.wmf]j

 არის 
[image: image34.wmf]N

 წერტლის პოლარული კოორდინატები 
[image: image35.wmf]a

 სიბრტყეზე 
[image: image36.wmf]O

 პოლუსით და 
[image: image37.wmf]Ox

 პოლარული ღერძით, ხოლო 
[image: image38.wmf]z

 არის 
[image: image39.wmf]z

OM

 მონაკვეთის სიდიდე. ეს აღინიშნება ასე 
[image: image40.wmf](

)

z

M

,

,

j

r

.
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  გვაძლევს ცილინდრულ ზედაპირს.
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სფერული კოორდინატები
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